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| ~ GENERALITES

kL 70-501

INTRODUCTION

Les lialsons synchrones ont pour but de transmettre et de traiter des informations
(voir ¢ 1.3). Elles s'effectuent & dlstance par l'intermédialre des connexlons
électriques entre équipements qul peuvent &tre multiples et d'origineydifférentes;
11 est donc absolument nécessaire de définir une normalisation qui permette, méme
dans les cas complexes, de garantir un fonctionnement d'ensemble satisfalsant, tout
en lalsgsant au constructeur de chaque équipement un minimum de liberté absolument
indispensable.

Le but du présent document est de définir la normalisation des branchements et des
conditions pratiques d'application telles que les connexions entre é&qulpements
sotent nettement déflinles, et que chaque équipement contenant des synchros et rem-
plissant une fonction donnée soit toujours identlique lorsqu'on le conslddre de
1textérieur, quels que solent le fabricant et les dispocitifs internes mls en ceuvre.
Le présent document s'applique aux synchros 26 V, 400 Hz et aux synchros 115V,
400 Hv (1a tension nominale dolt flgurer sur les documents et marquages d'ldenti-
fication de l'appareil).

!.2 - RAPPEL DES PRESCRIPTIONS REGLEMENTAIRES

1.2.1 - Désignation abrégée suivant les fonctions

Les catégories fonctlonnelles de synchros sont désignées par un groupe de lettres
sulvant le code cl-dessous :

- TX Transmetteur de téléaffichage

- TDX Transmetteur différentlel de téléaffichage

- CX Transmetteur de synchrodétection

- CDX Transmetteur dlfférentiel de synchrodétection
- TR Récepteur de téléaffichage

- CT Synchrodétecteur

- TDR Récepteur différentiel de téléaffichage

Darnis les transmetteurs différentiels (TDX, CDX) le primaire est obligatolrement le
stator et le secondaire est obligatolrement le rotor (AIR 7640).

Les synchros considérés 1solément répondent aux spéclfications dimensionnelles de
la Norme L 70-510 aux prescriptions du document 2243/3TA/kq du 27/9/1963 (Homo-
logation des composants d'équipements A usage aéronautlque), et aux condltlons de
contrble de la Recommandation RC Aéro 507.60.

Les prescriptions relatlves A 1'ldentification des sorties, et au sens de rotation
des synchros sont rappelées cl-apres :

1.2.2 - Transmetteurs et récepteurs de téléaffichage, transmetteurs de synchrodétection

(TX, TR, CX)

Les raccordements de sortie sont repérés :
Rotor (primalre ) : Ry Ro
Stator (secondaire) : §; S, S3

S1 la sortle est effectuée par fils, les couleurs conventionnelles sont les
suivantes :

R, - rouge - fllet blanc

R, - noir - filet blanc
S; - bleu
S, - noir

S5 - Jjaune

1.2.3 - Synchro détecteur (CT)

Les raccordements de sortie sont repérés :
Stator (primaire) : §; S, Sg
Rotor (secondalre): R, Ro
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SYNCHRODETECTEURS

Par compuraison avec ce qui Se passe dans un synchrodétecteur calé au zéro édlectrigue
{croquis a) dont l'axe est déplacé de quelques degrés dans le sens positif de rotation (ap-
parition d’'une tension R, Ry en phase avec 8, S, ou Sy So) il apparart que si le stator du
C T déja au zéro électrique regoit une infor-

alimentation

Croquis a mation élecirique 2zéro (CX et dventuellement
CDX caléds au zéro) la tension d'erreur est nul-
le. Si l'information €lectrique d'entrée varie

P w de quelques degrés dans sens positif, la
g tension d'erreur qui aybzﬁaﬂzft dans le rotor

avec H C (puisque H C est en phase avec Ry Ry du TDX, et par voie de

S, S8;. Avec la convention

est en opposition de phase avec la précédente
1 (croquis b) latension d’erreur Ry Ry est alors

approximativement en phase avec S, 8, ou avec
Ry~—K Ro—>L,

lL'amplificatewr d'asservissement recoit donc
un signal d'erreur K L en opposition de phase

conséquence, H C est

abproximatlivement en phase avec S; Sz ou S, S, transmetteur, donc avec S, S5 ow S, $q1 stator
C T, donc avec L K ou Ry, Ry du € T).

£ [5 ¥
™~ AN

S3 $

S2

R2

amplificateur
d'asservissement

Croquis b

L'annulation du signal d’erreur résulte de l'actionde l'asservissement qui peut s'e-
xercer soit sur le rotor du C T (récepteur) soit swr le rolor duCX (transmettewr). Pour ob-
tenir cette annulation du signal d’erreur si l'asservissement agit sur le récepteur, celui-ci
doit tourner dans le sens positif, s’il agil sur le transmetteur celui-ci doit towrmer dans

le sens négatif.
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